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提名项目公示内容
（一）项目名称
基于参数鲁棒估计的汽车主动安全集成控制系统开发
（二）提名者及提名等级
2.1提名者：河南省教育厅
2.2提名等级
提名该项目为河南省科学技术进步奖 叁 等奖。

（三）主要知识产权和标准规范目录（不超过10件）

	知识产权（标准）类别
	知识产权（标准）具体名称
	国家
（地区）
	授权号（标准编号）
	授权（标准发布）日期
	证书编号
（标准批准发布部门）
	权利人（标准起草单位）
	发明人（标准起草人）
	发明专利（标准）有效状态

	发明专利
	一种两轴车辆质心高度的静态测量方法
	中国
	ZL 201710045152 .7
	2019-1-4 
	3278949
	河南理工大学
	范小彬，赵凯辉，聂立新，范炳絮
	有效

	发明专利
	一种乘用车质心高度实时估算方法
	中国
	ZL201710045151 .2
	2019-4-30 
	3354172
	河南理工大学
	范小彬，孙元魁，刘小平
	有效

	发明专利
	一种适用客流量波动较大的组合式城际公交车
	中国
	ZL 201710040956 .8
	2019-4-26 
	3350023
	河南理工大学
	范小彬，刘小平，杨志波，张明军
	有效


	发明专利
	独立燃烧室自增压喷水与水蒸气式发动机
	中国
	ZL 201510625382.1
	2017-10-17 
	2659576
	河南理工大学
	范小彬， 周宾，周培，王锋，罗景程
	有效

	发明专利
	一种汽车鼓式制动器喷淋降温控制系统及其控制方法
	中国
	ZL 2015105685387
	2017-12-5 
	2727797
	河南理工大学
	赵凯辉，范小彬，刘华峰，
	有效

	发明专利
	一种汽车鼓式制动器模糊喷淋控制系统及其控制方法
	中国
	ZL 201510567685.2
	2017-8-25 
	2588919
	河南理工大学
	赵凯辉，谢洪波，刘华峰，
	有效

	发明专利
	一种汽车车内照明装置及控制方法
	中国
	ZL 201611202203 .4
	2019-2-5 
	3245799
	河南理工大学
	胡爱军; 和夫英;范小彬
	有效

	实用新型专利
	电动助力转向系统及其转向实验模拟系统
	中国
	ZL 2017105992702
	2018-2-27 
	7025581
	河南理工大学
	范小彬; 赵紫像;孙元魁;
	有效

	实用新型专利
	一种汽车检测用平直路面模拟装置
	中国
	ZL 2017100411712
	2017-8-15 
	6383114
	河南理工大学
	范小彬; 杨志波;胡爱军
	有效

	软件著作权
	轮毂电机汽车车载测试系统
	中国
	2019SR1222703
	2019-11-27 
	4643460
	河南理工大学, 焦作市宏业车辆有限公司
	范小彬,李亮晶,范炳絮,张大全
	有效


（四）论文（专著）目录

	论文专著名称/

刊名/ 作者
	年卷页码

（xx年xx卷xx页）
	发表时间
	通讯作者
	第一作者
	国内作者
	他引总次数
	检索数据库
	中科院JCR

分区
	核心

期刊

	Vehicle Dynamics Modeling and Electronic Stability Program/ Active Front Steering Sliding Mode Integrated Control/Asian Journal of Control/ Fan Xiaobin, Zhao Zixiang
	2019年21卷5期2364-2377页
	2019.5
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin, Zhao Zixiang
	1
	SCI
	4
	

	Tirewheel torsional dynamic behaviour and road friction coefficient estimation/Journal of Vibroengineering/Fan, Xiao-bin; Fan, Bing-xu; Wang, Feng
	2016年18卷4期2359-2371页
	2016.6
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Fan, Xiao-bin; Fan, Bing-xu; Wang, Feng
	
	SCI
	4
	

	Virtual prototype and field test study on hydraulic brake system performance of mining truck/ Proceedings of the institution of mechanical engineers part k-journal of multi-body dynamics / Xiaobin Fan, Jing Gan
	2019年 233卷2期236–253页
	2019.2
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Xiaobin Fan, Jing Gan
	
	SCI
	4
	

	Virtual Prototype and Experiment Study on Mining Truck Air Brake System/Journal of the Chinese Society of Mechanical Engineers/ Xiaobin Fan, Zeng Song
	2019年40卷3期221-229页
	2019.3
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Xiaobin Fan, Zeng Song
	
	SCI
	4
	

	Rolling process and its influence analysis on hot continuous rolling mill vibration/Applied Physics A: Materials Science and Processing/ Fan, Xiaobin; Zang, Yong; Jin, Ke
	2016年122卷12期1-8页
	2016.12
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Fan, Xiaobin; Zang, Yong; Jin, Ke
	3
	SCI
	3
	

	Research on strip hysteretic behavior and mill vertical vibration system nonlinear dynamics/Applied Physics A Materials Science & Processing/ Xiaobin Fan, Yong Zang, Ke Jin
	2016年122卷10期1-12页
	2016.10
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Xiaobin Fan, Yong Zang, Ke Jin
	
	SCI
	3
	

	Hot strip mill nonlinear torsional vibration with multi-stand coupling/Journal of vibroengineering/ Fan, Xiaobin, Zang, Yong, Wang, Feng, Jin, Ke
	2015年17卷4期1623-1633页
	2015.6
	Fan Xiaobin
	Fan Xiaobin
	Fan, Xiaobin, Zang, Yong, Wang, Feng, Jin, Ke
	3
	SCI
	4
	

	The contact angle for a droplet on homogeneous and spherical concave surfaces/MODERN PHYSICS LETTERS B/ Hu, Ai-Jun, Lv, Bao-Zhan, Wang, Xiao-Song
	2016年 30卷7期1-7页
	2016.4
	Hu, Ai-Jun
	Hu, Ai-Jun
	Hu, Ai-Jun, Lv, Bao-Zhan, Wang, Xiao-Song
	1
	SCI
	4
	


（五）主要完成人员
	排名
	姓名
	技术职称
	工作单位
	对本项目贡献
	曾获科
技奖励

	1
	范小彬
	副教授
	河南理工大学
	项目负责人，项目总体研究方案设计，组织方案现场实施。
	

	2
	赵凯辉
	讲师
	河南理工大学
	车载测试系统及实验信号分析，虚拟现实系统开发。
	

	3
	胡爱军
	讲师
	河南理工大学
	转向系统和悬架系统的动力学建模，底盘控制系统集成
	

	4
	李亮晶
	工程师
	焦作市宏业车辆有限公司
	现场实验方案及操作测试系统，算法开发等。
	

	5
	范炳絮
	讲师
	河南理工大学
	实验数据处理与分析，路面数据与实验数据库建设。
	

	6
	张大全
	工程师
	焦作市宏业车辆有限公司
	制动系统建模及其集成控制算法研究，制动系统特性研究。
	

	7
	王小松
	讲师
	河南理工大学
	悬架及其集成控制算法研究，动力学建模及软硬件开发。
	


（六）主要完成单位
6.1、 河南理工大学 
单位情况：河南理工大学作为第一完成单位，负责、制定了项目研究技术路线及总体实施方案。本单位在本项目相关科技任务申请、组织管理与实施过程中，积极组织科技人员开展汽车稳定性集成控制及关键技术研究理论与技术研究，从人员、经费和场地等方面付出了大量努力和心血，推动了项目的进程。在本项目的研究中，本单位组织人员开展整车多体动力学软件建模与刚体动力学建模相结合的办法建立高维非线性整车动力学模型及多体耦合Adams/Car虚拟样机动力学模型；开展轮胎动摩擦特性及路面附着系数实时鲁棒估计研究，并协助课题搭建相关试验台；组织开发汽车稳定性最优集成控制系统和人机交互虚拟现实系统及故障诊断系统（含硬件电路和各模块控制软件等）；开发基于轮毂电机汽车的车载测试分析系统，并进行了多工况的专业场地和道路实车实验。本单位对本项目的第1~4项科技创新、项目成果鉴定及成果推广应用有突出贡献。
对本项目科技创新和推广应用情况的贡献：本单位在人力、物力、财力等多方面给项目实施大力支持，协调各方面的关系，为项目成果的推广应用积极联系了行业相关企业。这些工作为该项成果的取得提供了有力支撑和保障。
6.2、 焦作市宏业车辆有限公司 

单位情况：第二完成单位。焦作市宏业车辆有限公司主要从事汽车、挂车生产、销售及售后服务，汽车配件加工等。焦作市宏业车辆有限公司是该项目合作单位，本单位组织科技人员开展了本项目的样车试制和实验平台开发，整车结构动力建模仿真，共同完成了车载测试系统的开发和调试等工作，并协助课题搭建相关试验台及进行实车实验；本单位对本项目的第3项科技创新、项目成果鉴定及成果推广应用有一定贡献。
对本项目科技创新和推广应用情况的贡献：本公司为项目的顺利实施投入了较大的人力、物力、财力等，并为项目成果在本公司推广应用提供相关平台。这些工作为该项成果的取得和应用提供较好的保障。
